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Zkouska

Pisemna cast, na kterou mlze navazat Ustni. MGzZe byt otazky s odpovédmi A B C, priklad.

Systém
Je mnozina prvkud z naseho pohledu dale nedélitelnych, které maji urcité vlastnosti a mezi nimiz

existuji urcité vazby. (Modelovani jizdy automobilu, pokud by ndm stacila draha a rychlost v case,
uvaZzujeme auto jako hmotny bod a urc¢ime si sily na néj plsobici a sestavime diferencidlni rovnici,

vevs

v zatackach pUsobeni na vozovku atd. potfebujeme tedy vice hmotnych bodu a uréime si zvlast ram,
kola, zavésy atd. pripadné jesté komplikovanéjsi, musime si tedy napred urcit, co chceme od modelu
za vysledek a podle toho sestavime model). Odtud nedélitelny prvek, je to tedy ten prvek, ktery
nepottebujeme z hlediska modelu dale délit (ale neni nutné fyzikalné nedélitelny).

Délime systémy na oteviené - uzavi-ené

Oteviené — prvky v systému mohou vznikat a zanikat. (auta na kfiZovatce auta pfijizdéji a odjizdéji,
kazdé nové auto je chapdno jako novy objekt, po tu dobu, v které je auto ve vymezené oblasti —
systému, nové auto je i to které jiz jednou ktizovatku opustilo a znova na ni pfijelo)

Uzavieny —ten u kterého prvni tvrzeni neplati.

Deterministické - stochastické
Deterministické — model neobsahuje Zadnou neurcitost
Stochastické — Obsahuje neurcitost

Dynamické - statické
Dynamické — okamZity stav zdvisly na historii minulych stav( v case
Statické — ostatni systémy (neni zavislost na case)

Spojité - diskrétni (spojité nebo diskrétné chapané)

Spojité — popsany diferencialnimi rovnicemi (obecnymi, parcidlnimi)

Diskrétni — popsany uspofadanou posloupnosti dvojic udalost, ¢as usporadani podle ¢asu (u;, t;), kde
t; < t;11, modely popsany diferenénimi rovnicemi (Z-transformace, nespojita Laplaceova
transformace), mohu tyto systému chapat spojité provést Laplaceovu transformaci a pak systém
prevést na diskrétni pomoci Z-transformace.

Modelovani

Separabilita objektu

Vymezeni objektivni reality, kterou se chceme v objektu zabyvat. Je potfeba sledovat, co mohu do
systému kdy zahrnout a naopak co nemusim. Pokud prvky nemaji zpétnou vazbu s okolim, jsou
automaticky zahrnuty a potrebuji je, pak jsou zahrnuty, ale byt zahrnuty nemusi. Pokud prvky které
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maji zpétnou vazbu s okolim, pak ty okolni prvky musim také do systému zahrnout. Prvky, které jsou
vné okoli a nemaji zpétnou vazbu s vnitinimi prvky, mohu je zanedbat a pokud maji vyznamny vliv,
pak je zahrnu do vstup( (nesmi mit zpétnou vazbu, auta samostatné vs. auto vlieéené na lané).

Rozlisovaci uroven
Definuje danou mnozinu prvkd z naseho pohledu dale nedélitelnych. Mohu prvky dale definovat
podle toho, co pottebuji. Zakladni prvky vyplynou z separability.

Kauzalita

Pro vSechny vazby musi byt jednoznacné definovana pficina a disledek. Pokud mam diferencni nebo
diferencidlni rovnici, pak je kauzalita zarucena ale pfi kombinaci diskrétnich hodnot mohu Spatné
zaradit sled udalosti, pak mam $patnou analyzu a mohu odhadnout ¢asy a tim i porusit kauzalitu.

SloZky modelii

Prvkova — pocet prvkd v modelu stejny jako v origindle

Casova — musi byt zachovan sled udalosti v modelu jako v originale

Relacni — vlastnosti a vazby v realu jsou vyjadieny v modelu pomoci atributll (pocatecni podminky)

Jak vznika model?

Mat. fyz. analyzou System Induktivni
Zpétnd L. T.
Matematicky < > Simula¢ni model
model

Matematicko-fyzkalni analyza (deduktivni)
Musim znat vnitfni model, mél bych dostat dobré vysledky

Induktivni pristup
Na zakladé méreni se snazim sestavit simulacni model, ktery by ddval co nejlepsi vysledky ve vztahu
k namérenym hodnotam.

Identifikace
Podmnozina induktivniho pfistupu, kdy mohu zménit vstupy a méfit reakci na vystupu.

Jednodussi je stavét na jednoduchych modelech a ddle po odzkouseni je rozsifovat.

Snazime se postupovat od jednoduchych modeld ke sloZitéjsim.

Modely stavime pro uzivatele. (Ten by nam mél odsouhlasit jednotlivé malé kricky, které chceme
provést)



